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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej SpecyfikagcAnicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzanych z wykonaniem instalacgwietlenia, gniazd
wtykowych oraz instalacji przyzywowej w przebudowaiwych pomieszczeniach sanitariatow

Prokuratury Okggowej przy ul. Czajkowskiego 51 w Kiie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdirpezetargowy i kontraktowy

przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robét ohjtych SST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuszystkie czynnici umazliwiajace i
majce na celu wykonanie robot wymienionych w punkcie 1
* Montaz instalacji dwietleniowej w pomieszczeniach @bjch opracowaniem
e Montaz gniazd wtykowych
* Montaz instalacji przyzywowej
e Badania i pomiary

» Uruchomienie instalacjisvietleniowej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSB ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi
Normami Technicznymi (PN i PN-IEC), Warunkami Teicznymi Wykonania i Odbioru Robét
(WTWOR) i postanowieniami Kontraktu.

Wymienione poriej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa - ochrona cgici przewodzcych dosgpnych
w wypadku pojawienia gina nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.

Kabel - przewdd wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniagdpr
elektrycznego, magy pracowa pod i nad ziemai.

Linia kablowa - kabel wielaytowy lub wigzka kabli jednaytowych w ukladzie

wielofazowym albo kilka kabli jedno lub wietgtowych pohczonych réwnolegle.



tacznie z osprgem, utzone na wspolnej trasie gdzace zaciski tych samych dwoch
urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

Napiecie znamionowe linii- napecie medzyprzewodowe, na ktére linia kablowa zostata
zbudowana.

Ogranicznik przepie¢ — urzadzenie do ochrony aparatury elektrycznej lub etektiznej
przed przegiciami.

Pofaczenie wyrownawcze— elektryczne patzenie cgsci przewodzcych dosgpnych
lub/i czgsci przewodzcych obcych w celu wyrGwnania potencjatow,

Przewdd wyréwnawczy- przewdd ochronny zapewniay wyroGwnanie potencjatow.
Tablice rozdzielcze i sterownicze- tablice wypossgne w uradzenia do wjczania
w obwody elektryczne, spelnige jedm lub wigcej z nasfpujgcych funkcji:
zabezpieczenie, sterowanie, gmHanie i §czenie.

Urzadzenie przendne — urzdzenie, ktére podczagytkowania jest przemieszczane lub
moze by przylaczone do innegérddta zasilania w innym miejscuytkownika.
Urzadzenie stacjonarne- urzdzenie nieruchome lub bez uchwytow, goaj taly mas,

ze nie mae by tatwo przemieszczane.

Zabezpieczenie przeciwprzegciowe — urzadzenie zabezpieczge inne urzdzenia
przed szkodliwym dziataniem nagtego wzrostu peigiw sieci od strony zasilania.

1.5. Ogolne wymagania dotygee robot

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za wykonamibot zgodnie z dokumentacja
projektowy, specyfikaci, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskieggmdnie z art.

22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane

1.6. Materiaty i urzgdzenia
Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowangdabzgodne z postanowieniami

Kontraktu. W oznaczonym czasie przed wbudowanienkdugwca przedstawi szczegétowe
informacje dotyczce zrédta wytwarzania i wydobywania materialtdbw oraz odpednie
swiadectwa bada dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania udoWnictwie.
Aparatura i urgdzenia powinny posiadadwniez aktualy DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych
i jakosciowych materiatow i urgdzen dostarczanych na plac budowy oraz za ichseitee

sktadowanie i wbudowanie.



1.7. Sprzt
Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych Robét. Spez uzywany do
Robdét powinien b§ zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie orgaqjz Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. W przypadiku ustale w takich
dokumentach spe¢t powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzor
Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej i SST.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowe do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie do&otow potwierdzapych
dopuszczenie spgu do uwytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaraiell
dokumentacja Projektowa lub SST przewidmazliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspekimadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Jakikolwiek spret, maszyny,
urzadzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Kontraktu, zostgmzez

Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopusnezdo Roboét.

1.8. Transport
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére

nie wptyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych Robét i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dalzie zapewnia prowadzenie Robo6t zgodnie
z zasadami oksonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahiatnspektora
nadzoru, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Bebny z kablami naley przetaczé zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczagbba.
Unika¢ transportu kabli w temperaturze zszej od -5°C. W czasie transportu i
przechowywania materiatow i wdzen nalery zachowa wymagania wynikajce z ich
specjalnych wigciwosci zastrzeonych przez producenta. W czasie transportu, zakadu
wytadunku oraz sktadowania aparatury iggzen nalery przestrzegazalecé wytworcy, a w

szczegolnéci urzadzenia zabezpiecgzyprzed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz



przesuwaniem gilub przewrdceniem. Przy zaladunku i roztadunkuematdow i urzdzea
zabezpieczy przed uderzeniem nie dopuszezajo ubytkdéw i zadrapga
Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Placu Budowy.

2. WYKONYWANIE ROBOT
2.1 Ogdblne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i PN-IEC i postanowieniami Kontraktu.

2.2. Warunki ogoélne wykonana Rob0ét instalacyjnych

2.2.1. Wykonanie instalacji przeciwpai@niowej

Podstawow ochrore przeciwporaenionws przed dotykiem spetnia izolacja wiasna
kabli, przewodow i urgzer. Jako srodek ochrony dodatkowej od paea przyjeto
wytaczniki przeciwporaeniowe ré@nicowo-pgdowe oraz instalacyjne zabezpieczenia
nadmiarowo-pgdowe.

Zastosowa nalery wytaczniki 2-biegunowe, o pdzie r&nicowym 30mA oraz
wytaczniki typu S. Uktad zasilania wykoé&a3-zylowy, z zyta ochronn. Bgdzie ona
jednoczénie uziomem pomocniczym dla wglznikdw przeciwporzeniowych. Do zyty
ochronnej przycza nalezy: obudowy urzdzexn mapcych zasilanie elektryczne (oprawy
oswietleniowe), konstrukcje rozdzielnicy swietleniowej, wszystkie metalowe i
instalacji, nie bdace normalnie pod nagiem, a ktdre mag sic pod napjciem znaléc
w przypadku uszkodzenia izolacji. Przewod ochropowinien mi€ zotto - zielony kolor

izolaciji.
2.3. Warunki ogélne wykonana Robo6t moritavych

2.3.1. Montg opraw agwietleniowych
W pomieszczeniach nr 0.1 1 0.2 istgEg oprawy éwietleniowe naley zdemontowé
I przesum¢ centralnie na pomieszczenia. Opraw§wietleniowe naley zamontowa za

pomog kotw do stropow betonowych.



2.4. Kontrola jak@ci robot

2.4.1. Ogolne zasady kontroli jakci Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelrkontrok jakosci robdt, materiatow
I urzagdzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni systedradki techniczne do kontroli jakoi robot
w pomieszczeniach @bych przebudow

Kontrole jakosci Rob6t w czasie ich realizacji nale wykonywa zgodnie
z wytycznymi widciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normadh.Aprobatach
Technicznych dla materialow i systemdw technicznych

Wszystkie badania i pomiaryeda przeprowadzane przez jednostki posigckj
odpowiednie uprawnienia budowlan@niadectwa kwalifikacyjne SEP ,E” i ,D".

2.4.2. Szczegotowe zasady kontroli Robot.

Po wykonaniu kadej z niej wymienionych Robot natg sprawdzé zgodndé ich
wykonania z projektem, normami i zaleceniami Ingpek nadzoru oraz skontrolowa

poprawnd@¢ montau poszczegolnych podzespotow.

2.4.3. Badania i pomiary instalacjissvietleniowej:

Po wykonaniu instalacjiswvietlenia naley sprawdzt:
* jakas¢ ich pohczen i sposob uteenia,
» ciggtos¢ zyt kabli i uziemie
» oznakowanie przewoddéw zasigaych oprawy,
* pomiar skuteczriwi ochrony przeciwpotageniowej opraw éwietleniowych,
e pomiar rezystancji izolacji przewodow,
* badanie wyicznikéw r&nicowo-pgdowych,

e pomiar na¢zenia gwietlenia w pomieszczeniach nr 0.1; 0.2

2.5. Obmiar robot

Dlugosci utozonych przewodow zasikggych oprawy éwietleniowe oblicza si na
podstawie okrdonych w projekcie wymiarow wyeanych w metrach.
Komplety zmontowanych caloi takich jak: zamontowane oprawyvaetleniowe

oblicza s¢ na podstawie okéeonych w projekcie iléci wyrazonych w sztukach.



Zaréwno Roboty wyrsone w metrach jak i w sztukach Robotami zasadniczymi,
dlatego te zawierag w swoim zakresie wszelkie inne towarzysz im prace. Prace te

zostan wyszczegolnione jako sktadowe ceny Robot zasayloicz

2.5.1. Jednostki obmiarowe

Jednostki obmiarowe dla wykonania zakresu Robot
w metrach (m)mierzy s¢ Roboty:

» ukladanie przewodow instalacjwietleniowej,

w sztukach (szt.)mierzy s¢ Roboty:

* monta opraw dwietleniowych,

2.6. Przegcie robot

2.6.1. Warunki ogélne

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny rzeczywistego wykonania
Rob6ét w odniesieniu do ich Hoi, jakdsci i wartasci. Gotowdé do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkiacldnspektorowi nadzoru do oceny i
zatwierdzenia dokumentggpowykonawcz Robdt.

2.6.2. Odbidr Robot zanikagych i ulegagcych zakryciu.

Nalezy sprawdz:
* jakos¢ utozenia przewodow w listwach elektroinstalacyjnychrkach,
» zachowanie wymaganych odleggoprzy zblizeniach i skrzyowaniach,

* naniesienie odgpstw od projektu w dokumentacji powykonawczej.

2.6.3. Odbidr ostateczny Robot - Pizae Robot.

Przed przekazaniem do eksploatacji maledokond& Przegcia Robot, odbioru
ostatecznego Robot, podczas ktérego szczegolreeyrmhroci uwag na:
* realizacg zalecé Inspektora nadzoru dotygzych odsgpstw od dokumentacji
projektowej oraz dokumenty uzasadpeg uzupetnienia i zmiany wprowadzone w

trakcie wykonywania Robdt,



» protokoty czsciowych odbiorow poprzednich faz Robot z uvertylieniem zaleaei
uwag komisji odbiorowej,

« aktualnd¢ dokumentacji powykonawczej, uwzdhiajcej wszystkie zmiany
I uzupetnienia,

» kompletndci protokotéw z pomiaréw,

* kompletnd¢ DTR i$wiadectw producenta

« instrukcje obstugi urdzen i instalacji,

» jakos¢ wykonanych robot zwzanych z utéeniem przewodow, zwlaszcza élcp do
opraw éwietleniowych,

» efektywnad¢ rozdzielenia przewodéw PE i N w obwodach odbioctepracujcych
w ukfadzie sieciowym TN-S,

* naniesienie odgpstw od projektu w dokumentacji powykonawczej defggch

wykonanych Robat.

2.7. Podstawa ptatrsai

2.7.1. Ustalenia ogolne

Platng¢ za jednostk obmiarowg roboty naley przyjmowa zgodnie z
postanowieniami Kontraktu, obmiarem robdét, acgakasci uzytych materiatow i jakéci
wykonania robét, na podstawie wynikdw pomiarow déa
Zgodnie z postanowieniami Kontraktu podsjaptatngci jest wykonanie okggonego
zakresu robo6t i odebrania go przez Inspektora rradzo

3. PRZEPISY ZWI AZANE

1 |PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i dlierga.

2 |PN-76/E-05125 Elektroenergetycznei  sygnalizacyjne linie  kablow
Projektowanie i budowa.

3. |SEP N SEP-E-004 [Elektroenergetyczne i  sygnalizacyjne linie  kablq
Projektowanie i budowa.

4 |PN-76/D-79353 Bony kablowe.

5 |PN-55/E-05021 Urdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie gibdmacsci
przewodow i kabli

6 |PN-77/E-05030/00 i @@chrona przed korogj Ochrona katodowa. Wspdlne wymag
i badania. Ochrona metalowycheéei podziemnych.

7 |PN-86/0-79100 Opakowania  transportowe. Odpo$io nha  naraanie




mechaniczne. Wymagania i badania

8 |PN-IEC 364 -4-481 |nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
i 364 -703

9 |PN-IEC 60364 -3 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
do 708

10 [PN-IEC-60364-4-47 (nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. rOch dl:
zapewnienia bezpieegstwa. Zastosowanigrodkow ochron
zapewniaggce] bezpieczgstwo. Srodki  ochrony  prze
porazeniem pgdem elektrycznych.

11 |PN-IEC-364-5-523 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @
I monta wyposaenia elektrycznego. Ohyzialnas¢ pradowe
diugotrwah przewodow.

12 |PN-EN 12464-2 @vietlenie zewntrzne swiattem elektrycznym. Swiattg
i oswietlenie. Cz&¢ 2: QGswietlenie terenow zewitrznych.

13 Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994ksft jednoliy]
Dz.U. z 2010r. nr 243 poz. 1623) zzpéejszymi zmianami

14 Ustawa z dn. 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych.(L
92/2004 poz. 881)

15 Ustawa z dn. 30.08.2002r. o systemie zgédno(Dz.U
166/2002 poz. 1360) z phiejszymi zmianiami

16 Ustawa zdn. 12 grudnia 2003r. o ogolnym bezpiattwiie
produktow (Dz.U. z dn. 31 grudnia 2003r.)

17 Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polit
Spotecznej z dn. 12 marca 2003r. w sprawie zasaylti
wymaga dla sprztu elektrycznego Dz.U.03.49.414

18 WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot +
instalacje elektryczn

19 Oraz inne obowrujace PN (PNKEC) lub odpowiednie norn

krajow UE.




